
Преобразователь частоты SMVector IP31

Гибкий, простой и экономичный



SMVector SMVectorВаше будущее - это наш привод Характеристики и преимущества:

Простота
Создавая продукты Lenze простыми 
в установке, программировании 
и запуске мы можем предложить 
идеальное решение для 
проектировщиков машин и инженеров 
электриков. Инновационный съемный 
модуль EPM позволяет мгновенно 
запрограммировать несколько 
приводов перед или после установки, 
а простой интуитивный пульт упрощает 
эксплуатацию.

Гибкость
Серия преобразователей smv 
обладает высокой динамикой момента, 
продвинутой автонастройкой и 
впечатляющей работой на малых 
оборотах при компактности и простоте. 
Серия  smv предназначена для задач 
где требуется высокая динамика по 
моменту и скорости, она идеально 
подходит как для конвейеров и 
упаковочных линий, так и для 
систем вентиляции, отопления и 
кондиционирования воздуха.

Производительность
Пока изделия доступны в мощностном 
диапазоне от 0.37КВт до 2.2КВт для 
однофазного питания и до 22КВт 
трехфазного. Режимы работы работы 
включают стандартные и расширенные 
В/Гц (переменное или постоянное), 
векторное управление скоростью 
и моментом. Поддерживается 
калибровка под электродвигатель в 
режиме автонастройки, а также набор 
модулей коммуникации, например 
Devicenet, Modbus RS- 485, Lecom, 
CANopen, Ethernet IP и Profibus DP, 
который постоянно расширяется

Качество 
Твердая приверженность качеству и 
постоянное развитие наших продуктов 
обеспечивает как их высокие 
характеристики, так и надежность. 
Производственные площадки 
недавно были оснащены системами 
управления производством и были 
также модернизированы процедуры 
управления качеством для того, чтобы 
достичь наиболее высоких показателей 
качества изделий, поставляемых 
заказчикам во всем мире.

Техническая поддержка
Сотни опытных инженеров готовы 
помочь заказчикам на любом 
уровне и найти наилучшие решения 
для их приложений. Конечные 
пользователи наших изделий могут 
быть уверены, что Lenze  будет рядом 
на всех стадиях жизненного цикла 
изделий. Техническая информация и  
литература имеется на международном 
сайте, а также в сети филиалов Lenze 
и дистрибьюторов.

SMVector  продолжает наши традиции 

лидерства на очень конкурентном 

рынке привода переменного тока. Его 

характеристики и гибкость делают его 

привлекательным для широкой сферы 

применений, включая:

˘	 Машины для пищевой 

промышленности

˘	 Упаковочные машины

˘	 Системы обработки материалов/ 

конвейерные системы

˘	 Системы кондиционирования и 

вентиляции

SMVector доказывает приверженность 

ценовому лидерству при несравненной 

производительности и простоте.

SMVector это правильный выбор 

когда Вам нужно все- характеристики, 

мощность, габариты и простота 

настройки

Превосходные характеристики

˘	 Режимы работы:

	 - U/f  (пост. и перем.)

	 - Расширенный U/f  (пост. и перем.)

	 - Векторное управление скоростью

	 - Векторное управление моментом

˘	 Динамическая

˘	 Продвинутая автонастройка

(калибровка двигателя)

˘	 Впечатляющая работа на малых 

скоростях

Гибкие диапазоны мощности

˘	 Напряжение:

	 - 120/240 В, 1 Ф (до 1,1 КВт)

	 - 200/240 В, 1/3 Ф (до 2,2 КВт)

	 - 200/240 В, 3 Ф (до 15 КВт)

	 - 400/480 В, 3 Ф (до  22 КВт)

	 - 480/600 В, 3 Ф (до  22 КВт)

Простота

˘	 Интуитивно понятный 

пользовательский интерфейс

˘	 Электронный модуль 

программирования (EPM)

Электронный модуль программирования (EPM)

Запрограммировать SMVector легко при помощи 

электронного модуля программирования

В EPM хранятся параметры конфигурации 

привода, что упрощает первоначальную 

настройку. 

˘	 3 способа программирования EPM

	 - используя интегрированый пульт

	 - при помощи  компьютера и ПO Techlink в 

среде Windows

- при помощи портативного программатора 

EPM. Четкий  16разрядный дисплей позволяет 

моментально запрограммировать большое 

количество приводов 

˘	 EPM экономит время и деньги. Он прост как 	

	 раз, два, три

	 Раз. Создаем профиль параметров привода 

и сохраняем его в программаторе, мастер 

модуле или на компьютере.

	 Два. Устанавливаем EPM в привод и копируем 

параметры за секунды.

	 Три. Устанавливаем EPM в привод и он 

готов к работе. Представьте себе, можно 

запрограммировать 20 приводов меньше чем 

за минуту 

˘	 Повысьте эффективность. Программируйте 

привод там и тогда, когда это имеет смысл 

в процессе эксплуатации или пусконаладки. 

Можно даже установить модуь EPM до 

подачи питания на привод. Он начнет 

функционировать с установленными 

параметрами, как только вы подадите питание

˘	 Защитите свою конфигурацию.

	 Когда вы программируете EPM, старые 

параметры автоматически архивируются. 

Эта по-настоящему уникальная особенность 

всегда позволит Вам сбросить параметры на 

заводские или пользовательские установки.

EPM. Еще один пример инновационного 

мышления, которое всегда выделяло Lenze  на 

фоне конкурентов.
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Великолепный пусковой момент
В приложениях, требующих 
повышенной мощности SMVec-
tor не имеет равных в управлении 
способностью электродвигателя 
преобразовывать ток в момент на валу. 
В данном случае SMVector позволяет 
выдать 195% момента на нагрузке. 
Двигатель не только трогается под 
нагрузкой, но и обеспечивает 195% 
момента при разгоне до 50 Гц за 8 
секунд

Динамическое 
регулирование скорости 
Восстановление после 100% ударной 
нагрузки за 0,15с.
Smvector отлично справляется с 
ударными нагрузками. Замечателен 
тот факт, что такой уровень 
регулировки достигается без обратной 
связи.

Быстрый разгон
С нуля до 100% за 0,33 с!

Электродвигатели, управляемые от 
SMVector  пользуются преимуществом 
продвинутого механизма управления, 
который повышает эффективность 
их работы до максимальных уровней. 
В данном случае двигатель может 
работать с 165% перегрузкой по 
моменту ускоряясь с 0 до 100% 
скорости всего за 0.33 секунды.

Реакция при потере внешнего управления

˘	 Защитный останов

˘	 Возврат к  предварительным установкам 			

скорости или уставкам

˘	 Инициация системного оповещения

Защита от перегрева

Исчерпывающая диагностика

Мониторинг в реальном времени

˘	 8 регистров для записи неисправностей

˘	 Версия программного обеспечения

˘	 Сетевой ID привода

˘	 Напряжение шины пост. тока (В)

˘	 Напряжение на двигателе (В)

˘	 Выходной ток (%)

˘	 Ток двигателя (А)

˘	 Момент двигателя (%)

˘	 Мощность (KВт)

˘	 Потребление электроэнергии (KВт-ч)

˘	 Температура радиатора (°C)

˘	 Вход 0–10 В пост. тока (определяется пользователем)

˘	 Вход 4 – 20 мА  (определяется пользователем)

˘	 Обратная связь ПИД (определяется пользователем)

˘	 Аналоговый выход (скорость, нагрузка, момент, KВт)

˘	 Скорость передачи данных (в бодах)

˘	 Статус терминала

˘	 Статус клавиатуры

˘	 Время работы (часы)

˘	 Время включения питания (часы)

Выходы состояния

˘	 Программируемый релейный выход Form „A“ 

˘	 Программируемый выход типа открытый коллектор

˘	 Масштабируемый аналоговый выход 0-10В/ 2-10В

Окружающая температура

˘	 -10 … 55°C при 6 кГц

˘	 Уменьшение мощности на 2,5% на 1 °C при 		
	 температуре выше 40°C

Международные стандарты
˘	 UL (Северная Америка)

˘	 cUL (Канада)

˘	 Директива CE по 

˘	 низковольтному оборудованию (EN61800-5-1) 		
	 (Европа)

˘ 	 Директива CE EMC (EN61800-3) с опциональным 		
	 фильтром ЭМС

˘	 C-Tick (Австралия/Новая Зеландия)

˘ 	 ГОСТ (Россия)

Управление на уровне мировых 

стандартов
Режимы работы

- Векторное управление без обратной 	
связи

   Управление скоростью или моментом

- U/f (пост. и перем.)

- расширенный режим U/f  
Профили ускорения/замедления

˘	 Два независимых профиля ускорения

˘	 Два независимых профиля замедления

˘	 Линейный

˘	 S-тип

˘	 Дополнительный профиль торможения 

Выходная частота

˘	 500 Гц стандартная

˘	 1,000 Гц дополнительная

Частота модуляции

˘	 4, 6, 8, 10, 12 или дополнительно 16 кГц

Настраиваемый логический уровень 
входов

˘	 Положительная логика входов

˘	 Отрицательная логика входов

Функции торможения

˘	 Торможение постоянным током

˘	 Торможение с рекуперацией (опция) 

Варианты управления скоростью 

˘	 С клавиатуры

˘	 Пробежка

˘	 Управление с плавающей точкой

˘	 Напряжение: 0–10 В пост. тока

˘	 Ток: 4-20 мА

˘	 Потенциометр

˘	 8 предустановленных скоростей

Регулирование

˘	 ПИД режимы: прямое и обратное 		

	 воздействие

˘	 Спящий режим ПИД

Постоянная защита системы

Мониторинг напряжения

˘	 Блокировка по нижнему порогу 			 

	 напряжения шины пост. тока 

˘	 Блокировка по верхнему порогу 			

	 напряжения шины пост. тока

˘	 Компенсация напряжения низковольтной 		

	 линии

Мониторинг тока

˘	 Защита от перегрузки двигателя

˘	 Ограничитель тока

˘	 Защита от потери фазы

˘	 Защита при пропадании заземления

˘	 Защита от короткого замыкания

SMVector Характеристики SMVector Спецификации
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Одновременное 
приложение нагрузки 
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Пусковой момент
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Клеммная колодка управления

Дискретные входы

˘Выделенный вход для пуска- 	

    останова

˘(3) программируемых входа

Дискретные выходы

˘  Контакт Реле формы А

˘  Открытый коллектор

Аналоговые входы

˘  0 - 10 В

˘  4-20мА

Аналоговые выходы

˘  0-10В/2-10В

Источники питания

˘ 10В для потенциометра

˘ 12В 20мА для дискретных 		

     входов

˘ 12В 50мА

Дополнительные клеммы 

управления
1 программируемый дискретный 

вход

1 общий
Коммуникационная шина Modbus 

RS- 485

˘	 TXA

˘	 TXB

Съемная крышка и стальная 
пластина для крепления кабелей (не 
показаны). Легкий доступ к силовым и 
управляющим кабелям.
 С каждым приводом поставляется 
дополнительная защита от касания 
токоведущих частей

Переключатель положительной-отрицательной логики

EPM

(Электронный 
программирующий 
модуль)

Модули 
коммуникации

Шина пост. тока

FWDAUTO

REV

Hz

%

RPM

AMPS
/UNITS

REMOTE

LOCAL

MAN

AUTOCTRL

STOP

RUN

Клавиатура (модели 11-22КВт)

Дополнительная кнопка CTRL
Переключение между режимами 

управления

˘  Локальное- Ручное

˘  Локальное- Авто

˘  Удаленное- Ручное

˘  Удаленное- Авто
Дополнительные СДИ

Определяют единицы

отображаемой величины

˘  Гц

˘  Об/мин

˘	 %

˘  Амперы

˘  Единицы

Простое программирование при 

помощи 6 кнопок
Пуск
Останов
Вперед/ назад
Прокрутка вверх
Прокрутка вниз
Ввод / режим

Информативный LCD  дисплей
Яркая индикация
Простота чтения на расстоянии

Пять индикаторов статуса 

˘  Работа

˘  Автоматический режим скорости

˘  Ручной режим скорости

˘  Вращение вперед

˘  Вращение назад

Статусный дисплей

˘  Статус двигателя

˘  Индикация неисправностей

˘  Рабочая информация

SMVector SMVectorХарактеристики Характеристики

FWDAUTO

REV

STOP

RUN

Клавиатура (модели до 7,5КВт)
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120/240В - 1Ф вход (3Ф выход)

Номер модели
Выходной ток Мощность

Размер

I
N
 [A] КВт

ESV251N01SXB 1.7 0.25 G1

ESV371N01SXB 2.4 0.37 G1

ESV751N01SXB 4.2 0.75 G1

ESV112N01SXB 6.0 1.1 G2

200/240В - 1Ø или 3Ф вход (3Ф выход)

Номер модели
Выходной ток Мощность

Размер

I
N 
[A] КВт

ESV251N02SXB (1) 1.7 0.25 G1

ESV371N02YXB 2.4 0.37 G1

ESV751N02YXB 4.2 0.75 G1

ESV112N02YXB 6.0 1.1 G2

ESV152N02YXB 7.0 1.5 G2

ESV222N02YXB 9.6 2.2 G2

200/240В - 3Ф вход (3Ф выход)

Номер модели
Выходной ток Мощность

Размер Size

I
N
 [A] КВт

ESV112N02TXB 6.0 1.1 G2

ESV152N02TXB 7.0 1.5 G2

ESV222N02TXB 9.6 2.2 G2

ESV402N02TXB 16.5 4.0 G3

ESV552N02TXB 23 5.5 H1

ESV752N02TXB 29 7.5 H1

ESV113N02TXB 42 11.0 J1

ESV153N02TXB 54 15.0 J1

С дополнительными модулями 
коммуникации SMVector легко 
интегрируется в любую из наиболее 
популярных полевых шин. Независимо 
от типа приложения SMVector 
полностью оснащен для работы 

Подключение привода к информационной шине еще 
не было таким простым. Заказываете преобразователь 
и модуль коммуникации по выбору. Устанавливаете 
модуль коммуникации под клеммную крышку и он готов 
к работе. Если привод уже установлен, то оснастить 
его коммуникациями легко непосредственно по месту 
установки.

Шина питания

Модуль коммуникации

SMVector Коммуникационные возможности SMVector Характеристики и размеры

Прмечание: Выходное напряжение будет превышать входное в 2 раза при 			 
	         подключении к питанию 120В.
	         Выходное напряжение не будет превышать входного при подключении к 	
	         источнику 240В.
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Размеры

В Ш Г

Дюймов мм Дюймов мм Дюймов мм

G1 7.48 190 3.90 99 4.35 110

G2 7.52 191 3.90 99 5.45 138

G3 7.52 191 3.90 99 5.80 147

H1 9.83 250 5.12 130 6.30 160

J1 12.50 318 6.92 176 8.09 206

D

Ввод снизу через стальную 
пластину

Ввод снизу через 
защитную крышку

H

W

SMV (IP31)

SMVector Характеристики и размеры

(1) Модель ESV251NO2SXB предназначена для однофазного входа. Для 3-х фазного используйте 		
      ESV371NO2YXB

400/480 В- 3Ф вход (3Ф выход)

Номер модели
Выходной ток Мощность

Размер
I
N
 [A] КВт

ESV371N04TXB 1.3/1.1 0.37 G1

ESV751N04TXB 2.4/2.1 0.75 G1

ESV112N04TXB 3.5/3.0 1.1 G2

ESV152N04TXB 4.0/3.5 1.5 G2

ESV222N04TXB 5.5/4.8 2.2 G2

ESV402N04TXB 9.4/8.2 4.0 G3

ESV552N04TXB 12.6/11 5.5 H1

ESV752N04TXB 16.1/14 7.5 H1

ESV113N04TXB 24/21 11.0 J1

ESV153N04TXB 31/27 15.0 J1

ESV183N04TXB 39/34 18.5 J1

ESV223N04TXB 46/40 22 J1

480/600V - 3Ф вход (3Ф выход)

Номер модели
Выходной ток Мощность

Размер
I
N
 [A] КВт

ESV751N06TXB 1.7 0.75 G1

ESV152N06TXB 2.7 1.5 G2

ESV222N06TXB 3.9 2.2 G2

ESV402N06TXB 6.1 4.0 G3

ESV552N06TXB 9 5.5 H1

ESV752N06TXB 11 7.5 H1

ESV113N06TXB 17 11.0 J1

ESV153N06TXB 22 15.0 J1

ESV183N06TXB 27 18.5 J1

ESV223N06TXB 32 22 J1

SMVector Характеристики и размеры
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 Lenze SMV MM002-RU-v1

На мировом рынке:
Алжир
Аргентина
Австралия
Австрия
Бельгия
Босния-Герцоговина
Бразилия
Болгария
Канада
Чили
Китай
Колумбия
Хорватия
Кипр
Чешская Республика
Дания
Египет
Эстония
Финляндия
Франция
Германия

Греция
Венгрия
Исландия
Индия
Индонезия
Израиль
Италия
Япония
Латвия
Ливан
Литва
Люксембург
Македония
Малайзия

Мальта
Маврикий
Мексика
Марокко
Нидерланды
Новая Зеландия
Норвегия
Филиппины
Польша
Португалия
Румыния
Россия
Сербия-Черногория
Сингапур
Словацкая 

Республика
Словения
Южная Африка
Северная Корея
Испания
Швеция
Швейцария
Тайвань
Таиланд
Тунис
Турция
Объединенные 
Арабские Эмираты
Украина
Соединенное 
королевство/ Эйре
США

www.Lenze.com

Для нас сервис является не только поддержкой эксплуатации 
наших приводов. Lenze  предлагает бесплатные консультации по 
применению и свой накопленный опыт.
Мы можем помочь проверить ваши идеи и задачи по 
интегрированию для достижения идеального приводного 
решения. Lenze  также предлагает  обучение, ввод в 
эксплуатацию, обслуживание и ремонт.
Мы всегда в вашем распоряжении.

Услуги доступны по всему миру.
На все ваши технические вопросы вы получите 
квалифицированные ответы в местных офисах центра 
поддержки Lenze или у дистрибьюторов. 
Наши изделия также доступны для быстрой доставки по всему 
миру. Компании Lenze, предприятия Lenze  и торговые агентства 
имеются в основных станах по всему миру.
С нами  и нашими дистрибьюторами по всему миру  можно 
связаться через веб-сайт www.Lenze.com.
Веб-сайт также обеспечивает 24-часовой доступ к техническим 
инструкциям и руководствам на наши изделия.

Сервис которому вы можете доверять


